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1. Im folgenden wird anhand der Teilrelationen der in Toth (2016) definierten 

ontischen Matrix 

1.1. Ontische M-Relationen 

(1.1) Materialität (Mat) 

(1.2) Objektalität (Obj) 

(1.3) Räumlichkeit (Räu) 

1.2. Ontische O-Relationen 

(2.1) Systeme (Sys) 

(2.2) Abbildungen (Abb) 

(2.3) Repertoires (Rep) 

1.3. Ontische I-Relationen 

(3.1) S* = S 

(3.2) S* = [S, U] 

(3.3) S* = [S, U, E] 

für einmal nicht ein System, sondern ein Objekt kategorisiert, um zu zeigen, 

daß die 9 ontischen bzw. raumsemiotischen Teilrelationen grundsätzlich für 

alle Objekte gültig sind. 
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2.1. M-Relation 

2.1.1. R = Mat 

 

2.1.2. R = Obj 

 

2.1.3. R = Räu 
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2.2. O-Relation 

2.2.1. R = Sys 

 

2.2.2. R = Abb 

 

2.2.3. R = Rep 

 



4 
 

2.3. I-Relation 

2.3.1. R = S 

 

2.3.2. R = [S, U] 

 

2.3.3. R = [S, U, E] 
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